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Данное ПО вычисляет (моделирует, теоретический):

 - акустический импеданс,  SPL (отдачу), электрический импеданс,  смещение диффузора, ФЧХ и ГЗ (групповая задержка) для конечных и бесконечных (идеальных прим. пер.) рупоров.

Поддерживается моделирование излучения конечных рупоров в следующие телесные углы:
 - 4 x Pi (свободное пространство), 2 x Pi (полупространство - акустика на полу),  Pi (четверть-пространство - акустика у стены), Pi / 2 (1/8я пр-ва - акустика в углу).

Рупора могут иметь:
 - сплюснутые сфероидальные волноводы
 - рупора Le Clйac’h (видимо, такие)

 Сальмоново семейство - со сферическим волновым фронтом
 - трактрисса
 - экспоненциальные
 - гиперболические
 - парабольческие
 - конические
 вплоть до 4-х разных сегментов, соединенных последовательно с предрупорной камерой и акустически изолированной или вентилируемой задней камерой.

 Можно моделировать рупора с несколькими динамиками или массивом динамиков.

 Диафрагма динамика предполагается плоской и жесткой (поршневой режим).

 Параметры сегментов рупора могут быть обнулены введением пустых значений в графы площади горла, выхлопа, центральной длинны, частоты среза, типе расширения (flare parameter) или полууглу раскрыва рупора.

 Для многосегментных  рупоров чем больше величина Cir (влияние скругления выхлопа рупора на длинну волны частоты среза (mouth circumference in flare cutoff frequency wavelengths)) превышает 1 для каждого сегмента, тем меньше точность симуляции. 
-------------------------------------------------------------------------------- 
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Контекстные подсказки появляются в строке статуса внизу экрана при наведении курсора мыши на соотв. окно. 

 F5 или Calculate - просчитать акустику
 F2 или Next ^n - следующее окно 

 Shift+F2 или Previous ^p - предыдущее окно
 Esc - вернуться к окну "Входные параметры"

 Примеры с 6 по 14 на стр. с 18 по 20 объясняют, как моделировать
 - mass-loaded horn,

 - offset driver horn, (видимо, рупор со смещенным драйвером)

 - tapped horn, (рупор с нагрузкой диффузора на излучение рупора)

 - compound horn, (видимо, комбинированный рупор)

 - back-loaded horn, (обратный рупор)

 - horn-loaded vented-box enclosure or a direct radiator in a vented-box enclosure, (фронтальный рупор с ОЯ или просто ОЯ, в англ. - ОЯ прямого излучения (у нас - просто ОЯ) или ОЯ, нагруженный на фронтальный рупор)

 - closed-box enclosure (закрытый ящик) 

tools\chamber\rear  vented (фазоинвертор). 

 - infinite baffle (бесконечный щит). 

 (Прим. т.е. довольно большое кол-во видов известных науке АО кроме разве что резонатора Карлсона и разномастных ФИ)

Все величины длинны и площади вводятся в сантиметрах, в т.ч. квадратных. Чтобы посмотреть или ввести сколько ЭТО будет в имперских (в русском - колониальных) единицах (дюймах и футах), надо при фокусе на соответствующем окне нажать F6.

 Итак, что мы видим в главном окне или окне Входных параметров:

Ang  телесный угол,  можно вводить значения 4, 2, 1 или 0.5 Pi для конечного рупора, 0 для бесконечного. Можно циклически менять доступные значения двойным кликом мышки по надписи Ang.  

Повторюсь:

 4 x Pi - полный телесный угол (колонка висит на подъемном кране вдалеке от отражающих поверхностей - где-то такие испытания проводили), 2 x Pi - полусфера, или колонка стоит на полу (все остальные отражающие поверхности - далеко), Pi - колонка стоит на полу у стены (-//-), 0.5 x Pi - колонка стоит на полу в углу (-//-),  0 x Pi - колонка вообще нигде не стоит так как ее не бывает так как она бесконечна .
Eg - ЭДС усилителя или действительное (не амплитудное, или амплитудное /корень из 2 при синусоиде) напряжение на выходе усилка при отключенной нагрузке.

Rg - Выходное сопротивление усилителя . (мой прим: те, кто делают усилитель - знают его, или должно быть написано в рукоблудстве к покупному усилителю. В усилителях с ООС обычно близко к 0, в ИТУН - к бесконечности, Бывает отрицательным в некоторых случаях, Думаю, что с сопротивлением 1-100 Ом проблем быть не должно, чего не могу сказать об отрицательном значении или ОЧЕНЬ БОЛЬШОМ).
Cir - непереводимая игра слов (Free space normalised horn mouth circumference in flare cutoff frequency wavelengths, отдаленно переводящаяся как "нормированное на свободное пространство закругление рта рупора в длинне волны среза" я не способен это перевести, но как мне кажется, это отношение длинны окружности к длинне волны среза рупора).
Fta - Угол раскрыва рупора в градусах.
Cir и Fta - вычисляемые величины
Cir - при выборе типа рупора ExP, зависит от Ang и параметров последней по списку секции, т.е. ближайшей к выхлопу. 

Fta - при всех остальных (Con Par) не зависит от Ang, зато зависит от параметров всех секций рупора. 

-------------------------------------------------------------------------------- 
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S1 Площадь горла первой секции рупора (кв. см.). 
S2 Площадь устья первой секции рупора и по совместительсьву площадь горла второй секции (переносится автоматически) (кв. см.).
L12 Осевая длинна первой секции (см.)
 Чтобы выбрать тип расширения секции, надо пощёлкать мышкой по надписи L12 или нажать C, E или P при редактировании длинны соотв. секции.

L12 можно выбрать иные типы расширения (Con, Exp или Par), нажав H, L, O, S или T, данные виды а) не выбираются по двойному клику мышки 
б) при их выборе остальные секции становятся недоступны для редактирования. 
Возможны ситуации, при которых выбор иного типа расширения с клавиатуры не происходит - тогда воспользуйтесь мышкой для выбора одного из стандартных типов (C, E, P), потом буквой - любой другой.

 Попытаюсь своими словами сказать, что значит тип расширения. Это всего-навсего закономерность увеличения площади сечения от расстояния от горла.

C - Conical Конический, линейная зависимость
P - Parabolic Параболический (в общем, тоже ничего сложного)

H - Hyperbolic Гиперболический (чуть посложнее)

E - Exponential Экспоненциальный (это совсем просто)

T - Traktris Трактриса (специальная аудио-кривая, не сильно отличающаяся от гиперболы)

L - Le Cleac'h (непереводимая игра слов), 

O - Oblate spheroidal waveguide (непереводимая игра слов), 

S - Spherical Wave Horn (непереводимая игра слов).

F12 При выборе Exp, Hyp, Obl появляется вычисляемый параметр
F12 - частота среза в данном случае первого сегмента (Гц), зависит от площадей и длинны сегмента. 

Con, Par, LeC F12=0. 

Tra F12 не вычисляется и остается "как был" - НЕ НАДО на него смотреть.

LeC, Sph F12 задается вручную, из него вычисляются в случае Le C длинна, в случае Sph - площадь устья.

T Появляется при выборе Hyp Le C (в хэлпе еще писано про Exp, но там он AT и вычисляемый) - вводимый параметр расширения:

 0 - catenoidal,  < 1 for cosh,  1 for exponential, > 1 for sinh 99999.99 for conical. 

 (непереводимая игра слов  )

AT Появляется при выборе Par Exp Tra Sph - вычисляемый, Obl - вводимый - полуугол расширения у горла.                                                                                

                                                                    S5 |                     

                                                         S4 |         |                     

                                               S3 |        |         |                     

                                     S2 |        |        |         |                     

       THROAT     S1 | - - - | - - - | - - - | - - - |   MOUTH             

                                  L12  | L23 | L34 | L45 |                     

                                                     |        |        |                     

                                                               |        |                     

                                                                         |                     
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Sd площадь диффузора (вероятно, эффективная), (кв. см)

Bl сила моторчега (tesla.m)

Cms Подвижность подвижки , т.е. на сколько м. она оттянется при приложении силы 1Н (м / ньютон) - величина, обратная упругости, которая Н/м.

Rms Коэфициэнт механического демпфирования, т.е. величина усилия (в Ньютонах) которую нужно приложить, чтоб подвижка двигалась равномерно и прямолинейно со скоростью 1м/с (newton.sec / м).

Mmd приведенная масса подвижки (катушка, диффузор, часть ЦШ, часть подвеса, которые условно участвуют в движении) (г)

Mms = Mmd + масса присоединенного воздуха.

Le индуктивность звуковой катушки драйвера (мили Генри)

Re сопротивление постоянному току звуковой катушки драйвера (Ом)

Nd Количество и положение драйверов. Кажется, что он всегда 1 ... но стоит потыкать мышкой в этот "1", как появится целый список возможностей. Также добраться до этих возможностей можно  Tools->Driver Arrangement или ^D. Правда, большинство может оказаться "забаненными", а возможно выбрать только кол-во динамиков в 1й группе, включенные последовательно и кол-во групп динамиков, включенные параллельно.

 не "Забанены" они при выборе типа рупора Con Par Exp, при остальных возможности выбора нет. Соответственно:

Normal - положение динамика в горле рупора
Offset - смещение динамика от горла и видимо, расположение на стенке
Tapped Horn - это когда динамик одной стороной "дует" в горло, а другой - со смещением от горла - этакая труба Мёбиуса. 

Compound Horn - непереводимая игра слов видимо обозначающая несколько рупоров, играющих от одного драйвера.

VRC Объем Задней камеры (л) не куб.см.!!!

LRC длина Задней камеры (см)

Fr линейное акустическое сопротивление задней камеры (rayls / см) ... измеряется ... похоже в гвоздях/см!!! страшно!!!! И похоже, что это - сопротивление ПАС.

Tal Толщина ПАС задней камеры (см)

Ар площадь поперечного сечения предрупорной камеры (возможно не самой камеры, а "горлового адаптера" между драйвером и камерой) (кв. см)

Lpt длина предрупорной камеры (возможно не самой камеры, а "горлового адаптера" между драйвером и камерой) (см)

VTC Объем предрупорной камеры (куб.см) не литры!!!

Atc площадь поперечного сечения нормального к оси предрупорной камеры (кв. см)

 Установите соответствующие значения равными нулю, если нет:

 - предрупорной камеры, задней камеры, ПАС, ФИ. 
-------------------------------------------------------------------------------- 
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1 Input Parameters - см. выше.

2 Schematic Diagram  Принципиальная схема громкоговорителя. Считается симметричным относительно оси. Можно, перемещая указатель мыши, увидеть где какие составные части и их масштаб (видимо, для разных частей разный). Ничего интерактивного в данном окне мне найти не удалось - только отображение и подписи.

3 Acoustical Impedance  Акустическое сопротивление в горле рупора и акустическое сопротивление приведенное к Омам в зависимости от частоты в герцах. Фактические акустическое и реактивное сопротивление можно определить путем умножения значения на диаграмме на данный в шапке окна коэффициент масштабирования.

4 SPL Response SPL звукового давления (по-русски чувствительность) рассчет производится исходя из точечного приемника на расстоянии 1 метр, когда на акустику подается указанное в Eg напряжение. Уровень выражается в децибелах по отношению к стандартному звуковому давлению 20 микро Паскалей. Предполагает постоянную ДН.

 Прим: ДН можно рассчитать для 1 сегментного рупора используя Tools->Directivity.

5 Electrical Impedance Ну что тут сказать??? Да, электрическое сопротивление в Омах в зависимости от частоты в Герцах.

-------------------------------------------------------------------------------- 
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6 Diaphragm Displacement  Максимальное смещение диафрагмы драйвера от своего среднего положения в миллиметрах, в зависимости от частоты в герцах. Поведение на всех уровнях входного напряжения предполагается линейным. Нет учета компрессии амплитуды на низкой частоте. При использовании группы драйверов, смещение каждой диафрагмы считаются одинаковыми и равными рассчетной.

7 Phase Response  ФЧХ в градусах между напряжением и звуковым давлением АС (видимо, на расстоянии 1м???), в зависимости от частоты в Герцах. По умолчанию фаза корректируется, добавляя линейное смещение фазы, эквивалентное среднему значению групповой задержки по -12дБ SPL. Чтобы указать другое значение, используйте Tools->Delay... или ^D.

8 Group Delay Групповая задержка. Минус производная от ФЧХ, в зависимости от частоты в Герцах. Групповая задержка является мерой скорости изменения фазы по отношению к частоте, и является положительной, когда у фазы наклон отрицателен.

-------------------------------------------------------------------------------- 
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 При выборе окна 1 Input Parameters 

Copy Driver ctrl-C Копирует значения параметров драйвера из текущей записи.

Paste Driver ctrl-V Вставляет ранее скопированные значения параметров драйвера в текущую запись.

Find ctrl-F Найти записи по комментариям. В окне 1 Input Parameters  можно использовать клавиши Page Up, Page Down, Home, End и Enter для перехода от одной записи к другой.

Sort ctrl-S Сортирует записи по комментариям по возрастанию в буквенно-цифровом порядке.

Import Импортирует значения входных параметров из ранее экспортированного файла.

 Страница 8/22 меню ФАЙЛ
Export При выбранном окне входных параметров (1 Input Parameters ), сохраняет значения параметров текущей записи в AkAbak-script файл или запись HornResp. Запись должна быть без ошибок.

 Если выбрано окно 2 schematic diagram, то сохраняет схему в виде текста с разделителями и табуляторами. См. примечания 15 и 16 на страницах 20 и 21.

 Если выбраны окна с 3го по 8е, т.н. chart windows, или окна графиков, сохраняет значения для всех рассчитанных диаграмм в виде текста с табуляцией или значений, разделенных запятыми. SPL, ФЧХ и Эл.Импеданс могут быть экспортированы отдельно для использования с другим ПО разработки громкоговорителей. Шкала частоты логарифмическая от 10 до 20000 Герц.

Print Печать. Доступна во всех окнах кроме окна значений входных параметров. При этом печатаются входные параметры, под ними - данные из текущего окна. 

Exit Выход. Закрывает Hornresp. (кто бы мог подумать!!!! )

 Страница 9/22 Menu Tools

Horn Segment Wizard ctrl-W также можно даблкликнуть на величине параметра. Активен в окне 1 Input Parameters  при нахождении фокуса на одном из параметров одного из сегментов (видимо, его (сегмент) и считает). Причем если не выбран тип, спросит какой тип будем считать, причем в позиции 1го сегмента выдает все 8 вариантов, в 2-4м сегментах предлагает выбрать из 3х стыкуемых (Конический, параболический, экспоненциальный), что в общем-то логично!

 Вычисляет одни параметры из других: площадь горла, площадь устья, осевая длины, частота среза, параметр кривизны, половинный угол раскрытия горла, закругление устья, угол раскрыва устья. Можно вычислить площадь устья или частоту среза через задание Cir или FtA если стоит соотв. галочка. Галочку тоже можно поставить не всегда, а только при вычислении частоты среза, тогда становится неактивна длина. т.е. Cir и FtA - параметры, связывающие частоту среза с длиной сегмента и площадями горла/устья.

Calculate Parameter ctrl-U или даблклик на величине параметра. Расчет параметров Тиэле-Смолла. Активна когда фокус на одном из параметров: Eg, Sd, Bl, Cms, Rms, Mmd, Lpt. Они и рассчитывается. При выборе Sd параметры Тиэле-Смолла только показывает.

 Страница 10/22 Menu Tools

Chamber  Определяет тип задней камеры
 - Rear Lined ctrl-L (параметры Fr и Tal)

 - Rear Vented ctrl-N (параметры Ap и Lpt)

 и предрупорной камеры
 - throat adaptor ctrl-T (параметры Ap1 и Lpt) 

 - ported (видимо, широкогорлый рупор)

 - присоединенный через конический горловой адаптер (видимо, предрупорная камера)

 Меню рассчета должно открываться при даблклике на значения Fr, Tal, Ap, Ap1, Lpt. На самом деле при даблклике на Lpt открывается рассчет ФИ, на Tal - нечто похожее, что считает - не понял. Даблклик на Fr, Ap, Ap1 действует если это - первое действие после выбора соответствующего типа.

 Как сим пользоваться будет ясно видимо из примеров.

Driver Arrangement Определяет количество и расположение драйверов. Драйвера могут быть подключены последовательно и / или параллельно. Групповой излучатель (группа драйверов) совместно использует рупор, предрупорную и заднюю камеры как определено во входных параметрах и показано на диаграмме. Могут быть заданы:

 - normal Driver Horn (Nd)

 - offset driver horn (OD) рупор со смещением динамиков
 - tapped horn (TH, TH1)

 - compound horn (CH)

 Циклически меняются при даблклике на типе, при даблклике на значении вылезает "визард".

System Design Определяет оптимальный дизайн для гиперболическо-экспоненциального рупора, задавая параметры драйверов, системы и диапазон рабочих частот.

 Параметр раскрыва рупора Т может быть введен в систему с помощью Tools->System Design->With Driver как дополнительный параметр дважды щелкнув по строчке "Upper rolloff corner frequency".

 Страница 11/22 Menu Tools

Loudspeaker Wizard ctrl-E мастер постройки АС. Автоматически пересчитывает результаты для выбранной АС в режиме реального времени, как только меняются входные параметры. Данный "мастер" доступен для односегментных конических и параболических рупоров и всех мультимигментных рупоров. Начальные входные данные и графики сохраняются и используются как "референсные" для отслеживания изменений. Всего может быть сохранено до 4х групп параметров и графиков.

 Чтобы немедленно посмотреть на схему АС, надо нажать S.

 Чтобы изменить раскрыв рупорных сегментов, надо даблкликнуть по строчке выше ползунка контроля длины.

 Чтобы переключить автоматический / ручной режим ввода площади, надо даблкликнуть по строчке выше ползунка контроля площади.

 Чтобы изменить диапазон частот, надо даблкликнуть по строчке "частота" на графике.

 Чтобы установить какие-то значения напрямую, надо впечатать их в соответствующую графу и нажать "Enter".

 Чтобы вернуть значение в изначальное, надо нажать "B" пока фокус на соотв. ползунке.

 Чтобы сбросить ВСЕ значения на начальные, надо нажать "Ctrl+B"

 Чтобы заменить референсный набор на текущий, надо нажать "Ctrl+Alt+B"

View Schematic Показывает схематическое изображение АС.
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Sample Рассчитывает акустический импеданс, SPL, электрическую мощность, акустической мощности, эффективность системы, скорости воздуха, электрический импеданс, смещение диафрагмы, скорость диафрагмы, ускорение диафрагмы, ФЧХ, групповую задержку или ДН на любой заданной частоте от 1 до 20000 герц.

 Когда рассчитывается SPL односегментного рупора, также просчитывается 2я гармоника. 

 При достижении максимального звукового давления, ограниченного макс. мощностью или смещением диафрагмы ... короче, очередная непереводимая игра слов "When the maximum SPL response is sampled, the acoustical output is shown as either power or displacement limited, and the input voltage and Pmax diaphragm displacement are".

 Нажмите F3 или дважды щелкните диаграмму, чтобы выбрать.

Compare Отображает текущий и предыдущий или захваченый акустический импеданс, SPL, электрический импеданс, смещение диафрагмы, ФЧХ, ГЗ, ДН на одном графике.

 Предыдущие результаты используются в сравнениях по умолчанию.

 Чтобы захватить текущие результаты, нажмите сочетание клавиш Ctrl + C, или Ctrl + X для освобождения захваченных результатов.

 Результаты также могут быть захвачены или выпущены щелкнув правой кнопкой мыши любой график.

 Чтобы показать или скрыть предыдущие или захваченые результаты, Нажмите клавишу F4.
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Directivity Response ДН Отображает ДН конечных односегментных рупоров с неотрицательным раскрывом на указанном внеосевом угле, с учетом частотно-зависимой ДН рупора. Доступно для выбора в окне графика SPL.

Directivity Pattern ДН2 Отображение диаграммы направленности односегментного рупора на указанной частоте. Полярная диаграмма показывает поле звукового давления на фиксированном расстоянии в зависимости от внеосевого угла, выражается по отношению к давлению на оси максимальное значение нормированной на 1. Отношение может быть указано непосредственно или в децибелах. Также даны направления по оси и по -6 дБ. Нажмите на полярную диаграмму, чтобы показать уровень давления на заданном угле. Доступно для выбора в окне графика SPL.

Directivity Beam Width Ширина луча направленности. Отображает угловое расстояние в градусах между двумя точками по обе стороны от главной оси, где звуковое давление ниже на 6 децибел от ее значения на оси, в зависимости от частоты в герцах.

 Применимо только к конечным односегментной рупорам.
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Directivity Polar Map Карта отображается в дальней зоне звукового давления при фиксированном расстоянии в зависимости от внеосевого угла, в зависимости от частоты в Герцах. Применимо только к конечным односегментным рупорам.

Impulse Response Отображает давление в зависимости от времени при импульсном возбуждении АС. Пиковое значение амплитуды нормировано на 0,9. Выберите из окна графика SPL. 

 Нажмите "Экспортировать", чтобы сохранить данные импульсной характеристики в файл звуковой волны.

 Нажмите "Сравнить" или "Очистить" или клавишу F4, чтобы отобразить или скрыть сравнения с предыдущими результатами.

Impulse Spectrogram Спектрограмма Импульса отображает спектральную плотность, нормализованную, в децибелах в зависимости от частоты, в зависимости от времени в миллисекундах.

Maximum SPL Максимальный уровень звукового давления. Отображает максимальный уровень звукового давления в децибелах, который может быть достигнут на расстоянии 1 метр, не превышая номинальной тепловой ограниченной электрической мощности драйвера Pmax или максимального смещения диафрагмы Xmax, в зависимости от частоты в Герцах. Черный указывает на ограничение по мощности, красный по перемещению.

 Нажмите сочетание клавиш Ctrl + S, чтобы навсегда сохранить введенные Pmax и Xmax. 
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Combined Response 

 - Для систем с нагрузкой тыльной стороны диффузора (обратный рупор). Отображает суммарную отдачу излучения диффузора и порта. Диффузор не может быть расположена внутри порта (тэйпхорн).

 - Для фронтального рупора с корпусом-ФИ отображает комбинацию отдачи рупора и порта ФИ, порт не может быть расположен внутри порта рупора.

 - Для систем прямого излучения отображает комбинацию отдачи диффузора и порта ФИ. Длина пути от задней стороны диффузора до выхода порта принимается равной LRC+LPT, как показано на схеме.

 Расстояние от выхода порта выхода до слушателя может быть скорректирована в случае необходимости Параметром Разности Длин (path length difference parameter, PLDP). Положительное значение PLDP увеличивает дистанцию до слушателя. Рассчитанная исходя из 0го значения интерференция на практике обычно не так велика благодаря направленности излучений передней и задней частей (видимо просчитывается абстрактная ситуация с расстоянием диффузор-порт=0, чего на практике сделать можно, выведя порт прямо в диффузор, но кто-ж такое будет делать????).

Multiple Speakers Отображает нормированную отдачу в дальнем поле в соответствии со схемой подключения массива к одному усилителю. Неприменимо к бесконечным рупорам.
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System Efficiency Отображает эффективность (видимо, КПД) АС в процентах в зав-ти от частоты. Чтобы узнать эффективность на опр. частоте, ткните мышкой в график на соотв. частоте.

Sound Pressure Отображает зависимость пикового звукового давления в Па от частоты в Гц. Чтобы узнать давление на опр. частоте, ткните мышкой в график на соотв. частоте.

Particle Velocity Отображает зависимость пиковой скорости частиц в м/с от частоты в Гц. Чтобы узнать скорость на опр. частоте, ткните мышкой в график на соотв. частоте.

Range Если выбрать при открытом окне Эл. импеданса, задает масштаб графика Эл. Импеданса. Используйте ЗУМ для оптимизации шкалы по резонансным пикам.

 Если выбрать при открытом окне ГВЗ, задает масштаб графика ГВЗ  

Delay Задает общее смещение задержки. Выберите 0 чтобы увидеть стандартное вращение фазы.
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Wavefront Simulator Моделирует распространение волны в рупоре. Показаны волны с одинаковой фазой.

Options Устанавливает маскировку резонансов предрупорной и задней камер и параметры окна результатов.
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 1. при рассчетах предполагается, что скорость звука в воздухе 344м/с и плотность воздуха 1.205кг/м-куб.

 2. Предполагается, что динамик работает в поршневом режиме. Никаких допущений по частотной направленности, связанной с материалом или формой диффузора. Также никаких скидок на зонное излучение и связанное с ним изменение подвижной массы. (типа определение поршневого режима). Также не принимаются в рассчет направленность раскрыва рупора при вычислении отдачи на оси. Это значит, что в действительности rolloff  верхней частоты конического драйвера, соединенного с прямолинейным рупором может быть более чем на октаву выше вычисленной.

 3. Отдача на оси также является действительной отдачей по мощности ???? (Сам не понял).

 4. В вычислениях не учитываются потери внутри рупора.

 5. объем задней камеры это эффективный герметичный объем воздуха с задней стороны диффузора, включая объем наполнителя, но не включая объем порта, МС и элементов конструкции.

 Объем предрупорной камеры это эффективный объем воздуха между диффузором и горлом рупора или "горловым адаптером". 

 Расположение предрупорной и задней камер показано на рис. .... .
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 6. Чтобы рассчитать "mass-loaded" АО (как я понимаю, это с портом, сечение которого меньше сечения выхода рупора), надо поставить "затычку" сл образом: как сегмент рупора с отрицательным раскрывом (сужающийся) и длиной 0.01см, а если порт имеет вид трубы (н-р ФИ), то добавить эту трубу как конический или экспоненциальный сегмент с 0м раскрывом (площадь горла=площадь устья).

 7. чтобы промоделировать рупор со сдвигом драйвера, надо задать рупор, состоящий как минимум из 2х конических, параболических или экспоненциальных сегментов и выбрать "offset driver" из "Driver Arrangement tool" или даблкликнуть на "Nd", "TH" или "CH" в окне задания параметров чтобы установить в значение "OD". Точкой работы драйвера будет считаться S2, т.е. граница 1го и 2го сегментов. Vtc и Atc могут быть использованы для задания предрупорной камеры. Ap1 и Lpt могут быть использованы для задания порта между предрупорной камерой и рупором (не требуется если площадь порта равна Atc). (Ap1 and Lpt can be used to specify a port opening between the chamber and the horn (not required if the cross- sectional area of the opening is equal to Atc). )

 Если не задана задняя камера, то рассчитывается только излучение рупора. Чтобы задать заднюю камеру и рассчитать общую отдачу, надо использовать Combined Response tool.

 Страница 20/22 Замечания
 8. Чтобы рассчитать tapped horn, надо задать рупор, состоящий из 3х или 4х конических, экспоненциальных и/или параболических сегментов, задать Vrc=0 и/или Lrc = 0 и выбрать "tapped horn" в Driver Arrangement tool или даблкликать по "Nd", "OD" или "CH" в окне задания параметров чтобы установить в значение "TH". Можно даблкликать "TH" чтобы установить в опциональный "TH1". Точками работы драйвера будут считаться S2, т.е. граница 1го и 2го сегментов и S3 в случае 3х сегментного рупора или S4 в случае 4х сегментного TH рупора, или S2 и S3  в случае 4х сегментного TH1 рупора. Vtc и Atc могут быть использованы для задания предрупорной камеры. Ap1 и Lpt могут быть использованы для задания порта между предрупорной камерой и рупором (не требуется если площадь порта равна Atc).

 Чтобы поменять позицию драйвера не меняя длинны и раскрыва рупора, воспользуйтесь "Loudspeaker Wizard".

 9. Чтобы рассчитать compound horn, выберите "compound horn" в Driver Arrangement tool или даблкликать по "Nd", "OD" или "TH" в окне задания параметров чтобы установить в значение "СH". . Предполагается, что рупор1 - это сегменты 1, 2 и 3 если требуется, рупор 2 - сегмент 4. По умолчанию рассчитывается только отдача рупора 1. Чтобы рассчитать отдачу рупора2, или общую отдачу, воспользуйтесь Combined Response.

 10. Чтобы рассчитать back-loaded horn, задайте Vrc=0 и/или Lrc = 0. По умолчанию рассчитывается только отдача рупора. Чтобы рассчитать отдачу драйвера, или общую отдачу, воспользуйтесь Combined Response.
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 11. Чтобы рассчитать horn-loaded vented-box, надо задать Rear Vented в Chamber tool.

 По умолчанию рассчитывается только отдача рупора. Чтобы рассчитать отдачу порта, или общую отдачу, воспользуйтесь Combined Response.

 12. Чтобы рассчитать просто динамик в ФИ, надо задать Rear Vented в Chamber tool и S1 .... L45 = 0.

 По умолчанию рассчитывается только излучение динамика. Чтобы рассчитать общую отдачу и отдачу порта,воспользуйтесь Combined Response.

 13. Чтобы рассчитать просто динамик в ЗЯ, надо задать Rear Lined в Chamber tool и S1 .... L45 = 0.

 14. Чтобы рассчитать просто динамик в Бээсконечном Экране, надо задать Ang = 2 x Pi, S1 .... L45 = 0 и Vrc=0 и/или Lrc = 0.

 15. Плоскую форму левой и правой стенок рупора прямоугольного сечения можно задать при построении диаграммы, выбрав 2 значения ширины по продольной оси. Плоскую форму верхней и нижней стенок рупора прямоугольного сечения можно задать задав выбрав 2 значения высоты по продольной оси. Плоскую форму боковой стенки лепесткового рупора можно задать, задав 2 значения ширины вдоль оси.
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 16. 2007й профиль раскрыва, использующийся для симуляции рупоров Le Cleac'h, имеет погрешность рассчетов в районе устья, но ее величина не столь высока, чтобы привести к каким-либо практическим отличиям от рассчетного результата. При конструировании осисимметричный профиль может быть экспортирован в другой выбором соответствующей опции когда спросят !!!!
